BUS 12C
EL SAA 1064

Contrelador 4 displays

Descripcion General

« [DISpositivo disenadoe para interface con
protecoelo 12C esclavo.

« Disenado para el control de hasta 4
displays de 7 segmentos con punto
decimal, mediante multiplexado de dos
pares de digitos.

* |La maxima frecuencia de reloj de entrada
admitida por el dispositivo es de 100kHz




Caracteristicas

Tiension de alimentacion de 4,5V a 15V
Flagiindicador de “Power On Reset” (POR).

16 salidas con corriente de hasta 21mA controladas por
software.

2 salidas multiplexadas para controlar segmentos de
anodo comun.

Oscilador Integrado.

Bits de control para seleccionar visualizacion estatica,
dinamica, apagado y de test.

Entrada analdgica (ADR) gue permite discriminar 4
valores de tension continua para poder direccionar hasta
4 dispositivos iguales en el mismo bus.
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Pines de conexion dell SAA1046
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Direccionamiento del SAA1064
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' |La parte fija de la direccion es la combinacion binaria

* [a parte programable la determina la tension continua aplicada al

pin' ADR) que mediante un pequefio convertidor A/D interno, da el
valor a los dos bits de direccion A0 y Al tal y como se muestra en
la siguiente tabla.

3/8 de Vce
5/8 de Vcc




Interface 12C

Interface a dos hilos: generado por
el MASTER del bus y en
funcion del sentido establecido por el maestro.

Byte de estado: Unicamente el byte de mayor peso de
este byte tiene significado (Power On Reset). Un “1”
indica gue hubo fallo de alimentacion desde la dltima
vez gue se leyo. Tras la lectura de este hyte, el bit
vuelve a guedar a “0".

Las tramas de comunicacion siempre se inicia de
manera identica:
» Bit de START

= Byte de control con la direccion del SAA1064 seguido del bit 0
(escritura) 6 1 (lectura).

= Bit de ACK por parte del SAA1064

L_ectura del dispositive

bit de

flag de NOACK

Power Reset
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Direccion del SAA1064 Byte de estado
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En “amarillo” lo que tiene que poner el Maestro: el microcontrolador

En “Azul” lo que pondra el SAA1064

En el byte de estado solo tiene sentido el bit de mayor peso “PR” que

Si esté a “1” indica que hubo fallo de alimentacion desde la Ultima vez que se leyo.
Se pone a “0” después de su lectura.




Byte de instruceion

« Mediante los tres bit de menor peso de este
byte (SC, SB y SA), se selecciona a partir de
gue registro se van a escribir secuencialmente
los siguientes bytes (ver tabla).
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Byte de Control

* C0=0 Modo Estatico. Visualizacion Continua de los
digitos 1 y 2.No hay multiplexacion.

* C0=1 Modo Dinamico. Se visualiza de forma
multiplexada sobre los displays 1+3 y 2+4.

* C1=0/1 Los digitos 1+3 se apagan / no se apagan.

* C2=0/1 Los digitos 2+4 se apagan / no se apagan.
C3=1 Se activan todos los segmentos. Funcion Test.

« C4=1 Ahade 3 mA a la salida de los segmentos.

* C5=1 Anade 6 mA a la salida de los segmentos

« C6=1 anade 12 mA a la salida de los segmentos




EScritura del dispositivo
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Direccién del SAA1064 byte de Instruccion byte de Control
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Dato Digito 1 Dato Digito 2
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Dato Digito 3 Dato Digito 1
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Viodo: Dinamico

SCL SDA P16 P15 P14 P13 P12 P11 P10 P9 MX2 VCC
SAA1064
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Conexion en modo Estatico

SCL SDA P16 P15 P14 P13 P12 P11 P10 P9 MX2 VCC

SAA1064
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